Positionsschalter 3SE2, 3SE3, 3SF3
Positionsschalter 3SE2, 3SE3

Formstoffgehdause 31 mm und 50 mm

. Projektierung

Betétigung, Betatigungsgeschwindigkeiten und Schaltwege

Betétigungsgeschwindigkeiten in Hubrichtung
bzw. Schaltwinkel der Antriebe

Die Betatigungsgeschwindigkeit bei Positionsschaltern mit
Schleichschaltgliedern darf bei Gleichspannung 15 mm/s und
bei Wechselspannung 1 mm/s nicht unterschreiten. Bei geringe-
ren Betatigungsgeschwindigkeiten sind Positionsschalter mit
Sprungschaltgliedern zu verwenden.

Als Betatigungselemente werden Schaltlineale, Nocken, An-
schlage usw. verwendet. Dabei ist die Form der Betatigungs-
elemente so auszubilden, dass die angegebenen Winkel fur die
Anlauf- und Ablaufkante eingehalten werden.

Betétigung mit Schaltlineal Schaltelemente Nennschaltwege Schaltelemente Nennschaltwege
O Schaltpunkt nach EN 50047  Anschluss- O-Linie Bezugslinie nach EN 50047
Vimax max. Betatigungs- bezeichnung S Schaltweg nach EN 50047
geschwindigkeit nach EN 50013 [ ] Schaltglied geschlossen
S Schaltweg nach EN 50 047 ] Schaltglied geoffnet
H Schaltwegdifferenz * Schaltpunkt bei Rucklauf
- Betatigungsrichtung * Zwangsoffnung nach IEC 60947-5-1
KuppenstéBel, Form B in Hubrichtung bei seitlicher Betatigung in Hubrichtung
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RollenstoBel, Form C in Hubrichtung bei seitlicher Betatigung in Hubrichtung
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Positionsschalter 3SE2, 3SE3, 3SF3
Positionsschalter 3SE2, 3SE3

Formstoffgehduse 31 mm und 50 mm

Betétigung mit Schaltlineal

Schaltelemente

Nennschaltwege Schaltelemente Nennschaltwege

© Schaltpunkt nach EN 50047 Anschluss- O-Linie  Bezugslinie nach EN 50047
Vimax max. Betatigungs- bezeichnung S Schaltweg nach EN 50047
geschwindigkeit nach EN 50013 = Schaltglied geschlossen
S Schaltweg nach EN 50047 ] Schaltglied geoffnet
H Schaltwegdifferenz * Schaltpunkt bei Rucklauf
— Betatigungsrichtung > Zwangsoffnung nach
IEC 60947-5-1
Rollenhebel, Form E bei seitlicher Betatigung
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Positionsschalter 3SE2, 3SE3, 3SF3
Positionsschalter 3SE2, 3SE3

Formstoffgehdause 31 mm und 50 mm

Betétigung mit Schaltlineal Schaltelemente Nennschaltwege Schaltelemente Nennschaltwege
© Schaltpunkt nach EN 50047 Anschluss- O-Linie  Bezugslinie nach EN 50047
Vimax max. Betatigungs- bezeichnung S Schaltweg nach EN 50047
geschwindigkeit nach EN 50013 = Schaltglied geschlossen
S Schaltweg nach EN 50047 ] Schaltglied geoffnet
H Schaltwegdifferenz * Schaltpunkt bei Rucklauf
— Betatigungsrichtung > Zwangsoffnung nach
|IEC 60947-5-1
Schwenkhebel, Form A bei seitlicher Betatigung bei seitlicher Betatigung
feinverstellbar von 10° zu 10° Schleichschaltglieder
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Positionsschalter 3SE2, 3SE3, 3SF3
Positionsschalter 3SE2, 3SE3

Formstoffgehduse 31 mm und 50 mm

Betétigung mit Schaltlineal Schaltelemente Nennschaltwege Schaltelemente Nennschaltwege
© Schaltpunkt nach EN 50047 Anschluss- O-Linie  Bezugslinie nach EN 50047
Vimax max. Betatigungs- bezeichnung [ Schaltglied geschlossen
geschwindigkeit nach EN 50013 ] Schaltglied geoffnet
- Betatigungsrichtung * Schaltpunkt bei Ricklauf
Stangenhebel in Drehrichtung in Drehrichtung
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Positionsschalter 3SE2, 3SE3, 3SF3
Positionsschalter 3SE2, 3SE3

Formstoffgehdause 31 mm und 50 mm

Betétigung mit Schaltlineal Schaltelemente Nennschaltwege Schaltelemente Nennschaltwege
© Schaltpunkt nach EN 50047  Anschluss- O-Linie Bezugslinie nach EN 50047
Vimax max. Betatigungs- bezeichnung S Schaltweg nach EN 50047
geschwindigkeit nach EN 50013 [ | Schaltglied geschlossen
S Schaltweg nach EN 50047 ] Schaltglied gedffnet
H Schaltwegdifferenz * Schaltpunkt bei Rucklauf
- Betatigungsrichtung * Zwangsoffnung nach IEC 60947-5-1
KuppenstoBel in Hubrichtung bei seitlicher Betatigung in Hubrichtung
Zentralbefestigung mit Gewinde M18  Schleichschaltglieder T N
3SE2 200-.L, 1S+10 &2 206 &
3SE2 210-.L 21 |13 0 8,9** 11|21
s ‘ 21-22 8
- 5 45%* [ 13-14 o —— g {45
§ —43 mm NSC00073 11,8 2
22 114 - 12122
Kennzahl 11 Kennzahl 02 B
HEER L11g v
0——mm 0——mm
15+10 g ® 28 Ty
mit Uberschneidung @t |13|23 a9
|1 des [T o 25-26 g [T
NSC 00071a AN g 45 ‘ 17-18 \ \ 2
Vmax = 1 m/s 3 44,5%* mm 8,5 NSC00076 14124 I
0 18126 - Kennzahl 20
$=10%15 Kennzahl 11 9
— - - © Q’ IN
g 5|
Pt TIL LLIE 4 LI v
l‘\\‘I 0——mm 0——mm

T ]11-12
[ 112122

47,8*

) 11314

52,5
T 1 T ]21-22

| 30° .
Sprungschaltglieder
15+10 20 35
) |13 21 47,8% S=8,9+2 11]21 L
) A\ i 46,5 0 89 1% o 46,5
45+ ‘ I I — a5m|
14122 L2224 11314 12l2n

¥ [} o
0 g S —
Z 2
‘ mm  7* NSC00080
Q) O 0 Kennzahl 11 - Kennzahl 02
N 3
NSC 00078 'é §\
S s
— (84 o
Vmax = 0,5 m/s L1l ‘ L2 *
Mindestkraftbedarf 0——mm 0——mm
in Betatigungsrichtung: 9 N
5=8,9:2
-
0 89  11**
‘ 11-12
21-22
mm 7* NSCO0_00662
—»

RollenstoBel

Zentralbefestigung mit Gewinde M18 0
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Positionsschalter 3SE2, 3SE3, 3SF3
Positionsschalter 3SE2, 3SE3

Formstoffgehduse 31 mm und 50 mm

. MaBzeichnungen

3SE2 200, schmales Gehduse nach EN 50047,
mit KuppenstoéBel, Form B

3SE2 210, breites Gehéause,
mit KuppenstéBel
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* Hebel in Endstellung

* Hebel in Endstellung




